
浙江省科学技术奖公示信息表（单位提名）
提名奖项：科学技术进步奖
	成果名称
	复杂交通场景三维微波雷达计量测试技术
及标准装置研制

	提名等级
	二等奖

	提名书
相关内容
	主要知识产权和标准规范目录、代表性论文专著目录：
1. 国际标准，IEEE Std 2450-2019 - IEEE Standard for the Performance of Down-the-Road Radar Used in Traffic Speed Measurements；
2. 发明专利，电子栅栏及压电触发辅助的测速雷达车辆判别装置及方法（CN110930730B）；
3. 发明专利，一种现场测速标准装置（CN109946483B）；
4. 发明专利，一种车路协同场景测试评价方法及系统（CN120339678B）；
5. 发明专利，一种雷达数据的目标轨迹确定方法及装置（CN111896941B）；
6. 发明专利，一种基于二元多项式拟合的公路匝道测速误差补偿方法（CN116466340B）；
7. 标准规范，JJG 527-2015《固定式机动车雷达测速仪》；
8.论文，Development of Verification Device for Multitarget Radar Velocimeter Based on Echo Signal Simulation Technology[J].Journal of Sensors, 2022.
9.论文，A Verification Method for Traffic Radar-Based Speed Meter With Target Position Determination in Road Vehicle Speeding Enforcement[J].IEEE Transactions on Vehicular Technology, 2021(70-12).
10.论文，Multi-Target Radar Speed Meter Failure Mechanism Research[J]. 2026.

	主要完成人
	邵建文，排名1，高级工程师，浙江省质量科学研究院；
杜  磊，排名2，研究员，中国计量科学研究院；
戴金洲，排名3，正高级工程师，北京市计量检测科学研究院
赵存彬，排名4，高级工程师，浙江省质量科学研究院；
刘洪模，排名5，工程师，杭州海康威视数字技术股份有限公司
骆  蕾，排名6，高级工程师，浙江省质量科学研究院
汪巧斌，排名7，高级工程师，浙江大华技术股份有限公司
张远辉，排名8，副教授，中国计量大学
王  凯，排名9，高级工程师，浙江省质量科学研究院

	主要完成单位
	1.单位名称：浙江省质量科学研究院
2.单位名称：中国计量科学研究院
3.单位名称：杭州海康威视数字技术股份有限公司
4.单位名称：浙江大华技术股份有限公司
5.单位名称：北京市计量检测科学研究院
[bookmark: _GoBack]6.单位名称：中国计量大学

	提名单位
	浙江省市场监督管理局

	提名意见
	路侧感知网络的准确可靠是车路协同与交通安全治理的基石，三维微波雷达作为核心感知设备，其测量数据的准确、可靠直接关乎决策效能与执法公正。在复杂交通场景下，三维微波雷达全生命周期的质量保障面临三大核心难题：一是测量数据缺乏源头可信与全程可溯的能力，导致其输出结果无法有效溯源；二是设备部署后难以进行不拆卸、不停机原位校准，后续量值准确性无法验证；三是在役期间缺少对误差实时修正与可靠性衰退预警能力，直接影响智慧交通系统的长期可靠性与执法公正性。
项目组围绕上述难题，突破复杂交通场景下“计量方法—标准装置—在役评估”的全链条计量技术瓶颈，构建了从实验室到交通现场，从周期检定到使用中检查评估的全生命周期计量保障体系，创立了基于可变频移、数控时延与高精度角度补偿的回波信号数字化发生方法，发明了多目标多参数数字计量标准装置，实现了复杂交通流的高保真模拟与精准溯源；创立了基于非合作目标跟踪的原位计量方法，研制了便携式与固定式在线测速定位标准装置，攻克了真实交通流下原位计量国际难题；提出了基于自适应误差场重构的可靠性保障方法，建立了“误差智能补偿—性能持续验证—衰退提前预警”的闭环健康管理体系，实现了数据质量从单点准确到长期可靠的跨越。
项目社会、经济效益显著，成果在全国34个省(市)道路交管部门及计量机构推广应用，全面保障了交通强国战略感知层数据底座的准确、可靠，推动了智慧交通产业的高质量发展。
提名该成果为省科学技术进步奖二等奖。
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